Modut manipulatora
HSW-10-AP-SD-W

Numer czesci: 540224

Pick & Place do przemieszczania czesci o kat 90°, z pokrywa ochronng i
dodatkowa pozycja oczekiwania.

S

Karta danych

Cecha Wartos¢
Skok roboczy 9..15mm
Wielkos¢ 10

Maks. skok liniowy przy kacie obrotu 90° 90/90 mm
Maks. skok-Z, pozycja oczekiwania 10 mm
Skok-Z 80 ... 100 mm

Amortyzacja

CC: Amortyzatory z obu stron
Charakterystyka migkkosci

Pozycja zabudowy Dowolna
Konstrukcja Prowadzenie liniowe plus podparcie obrotowe
Naped wahadtowy

Dodatnio poprowadzona sekwencja ruchu

Sygnalizacja potozenia

Do czujnikéw

CiSnienie robocze 4 ...8 bar
Minimalny czas cyklu 0.6
Doktadnosé powtarzalnosci potozei koficowych +/-0,02 mm

Medium robocze

Filtrowane, nieolejone sprezone powietrze
Filtrowane, nieolejone sprezone powietrze

Temperatura otoczenia

0..60 °C

Maks. moment Mx 0.6 Nm
Maks. moment My 0.6 Nm
Maks. moment Mz 0.6 Nm
Maks. sita w kierunku Y 30N
Sita teoretyczna przy 6 bar. 30N
Ciezar elementu 1450¢g

Spos6b montazu

Z otworem przelotowym i tulejka centrujaca

Przytacze pneumatyczne, pozycja oczekiwania

M3

Przytacze pneumatyczne

M3

Materiat zderzakéw

Stal wysokostopowa

Materiat pokrywy

Stop aluminium
Anodowanie

Materiat, elem. sprezyny naciskowej

Stal wysokostopowa

Materiat ptyty podstawowej

Stop aluminium
Anodowanie

Materiat, uchwyt

Stop aluminium
Anodowanie

Materiat prowadzenia krzyzowego

Stal ulepszana cieplnie

Materiat, dZwignia obrotowa

Stal do naweglania
Oksydowanie

Materiat, ptyta prowadzaca

Stal do naweglania

Hartowany
Materiat, szyna dla czujnikéw Stop aluminium

Anodowanie
Materiat, mostek Stop aluminium

Anodowanie

Materiat, Sruba nastawcza

Stal wysokostopowa
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