rychly kompaktni manipulator

HSP-16-AP-WL

¢. dilu: 533612

s kyvnym pohonem a vyckavaci polohou vlevo.

katalogovy list

FESTO

parametr hodnota
velikost 16
maximalni zdvih Z vyckavaci polohy 25mm
zdvih Y 90...110 mm
zdvih Z 35...50 mm
pracovni zdvih Z 20 mm
tlument CC: tlumi€e narazu na obou stranach
mékka charakteristika
montazni poloha vodici lista
svisle
provozni rezim dvojcinny
konstrukce kfiZové vedeni
kyvny pohon

vyckavaci poloha dle volby vlevo
nucené vedeny priibéh pohybu

snimani polohy pro cidla
pojisténi proti poototeni/vedeni kfizové vedeni
provozni tlak 4 ... 8 bar
minimalni €as taktu 0.8s
opakovatelna pfesnost +0,01 mm

provozni médium

stlateny vzduch podle 1IS08573-1:2010 [7:-:-]

upozornéni pro provozni a ovladaci médium

provoz s pfimazavanim olejem je mozny (v jinych reZimech se vyZaduje)

shoda ohledné LABS

VDMA24364-B2-L

okolni teplota 0...60 °C
max. moment Mx, dynamicky 2.4 Nm
max. moment Mx, staticky 10 Nm
max. moment My, dynamicky 2.4 Nm
max. moment My, staticky 10 Nm
max. moment Mz, dynamicky 2.4 Nm
max. moment Mz, staticky 10 Nm
maximalni uzitecna zatéz 1kg
teoreticka sila pfi 0,6 MPa (6 bar(, 87 psi) 50 N
hmotnost vyrobku 3,300 g
upevnéni predni jednotky prichozi dirou

typ upevnéni

prdchozi dirou
s kamenem do drazky

pneumaticky pfivod pro vy¢kavaci polohu

M5

pfipojeni pneumatiky

M5

material zakladni desky

hlinik legovany pro tvareni

material kfiZzového vedeni

zuslechténa ocel

material bo¢nich dilt

hlinik legovany pro tvareni
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