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1 / 101.12.2010 – Объект, подлежащий уточнению – Festo AG & Co. KG

включает электромеханический привод с зубчатым ремнем и 
роликовой направляющей, вертикальный консольный 
электромеханический привод, точное позиционирование. 
Механический интерфейс для крепления поворотных приводов и 
захватов Festo. Заказывается как набор для сборки или полностью 
собранный и отлаженный.

Чтобы получить предложение по Вашей конкретной задачи. 
Пожалуйста нажмите сверху символ «Запрос по факсу».

Таблица данных

Характеристика Значение

Сборка трехмерный портальный привод 2.0
Эффективная нагрузка 0 ... 4 kg
Привод, Z координата DGEA-18
Система приводов, Z координата Электрический

Привод с зубчатым ремнем DGEA
Промежуточная позиция, Z координата Любое
Ход, Z координата 0 ... 400 mm
Точность повторения в конечном положении, Z координата ± 0,05 mm
Точность повторения в промежуточном положении, Z координата ± 0,05 mm
Привод, Y координата 2x DGE-25-ZR-RF
Система приводов, Y координата Электрический

Зубчатый ремень с роликовой направляющей 2x
Промежуточная позиция, Y координата Любое
Ход, Y координата 0 ... 1.000 mm
Точность повторения в конечном положении, Y координата ± 0,1 mm
Точность повторения в промежуточном положении, Y координата ± 0,1 mm
Привод, X координата DGE-25-ZR-RF
Система приводов, X координата Электрический

Зубчатый ремень с роликовой направляющей
Промежуточная позиция, X координата Любое
Ход, X координата 0 ... 3.000 mm
Точность повторения в конечном положении, X координата ± 0,1 mm
Точность повторения в промежуточном положении, X координата ± 0,1 mm


