Silnik serwo
EMMT-AS-150-LK-HT-R2MYB

Numer czeSci: 8148335
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Karta danych

Cecha Wartos¢

Temperatura otoczenia -15...40°C

Uwaga odno3nie temperatury otoczenia do 80°C z obnizeniem -1,5% /°C
Maks. wysoko3¢ zabudowy 4000 m

Uwaga do maks. wysoko3ci zabudowy od 1000 m, tylko przy obnizeniu o -1,0% na 100 m
Temperatura przechowywania -20...70°C

Wzgledna wilgotno5¢ powietrza 0-90%

Zgodno5¢ z norma IEC 60034

Klasa temperaturowa zgodnie z EN 60034-1 F

Maks. temperatura uzwojenia 155 °C

Klasa pomiarowa wg EN 60034-1 S1

Monitoring temperatury

Cyfrowa transmisja temperatury silnika za posrednictwem EnDat 2.2

Typ silnika zgodnie z EN 60034-7

IM B5

IMV1

IMV3
Pozycja zabudowy Dowolna
Stopief ochrony P21

Zwr6cic uwage na stopief ochrony

IP21 dla watka silnika bez pierScienia uszczelniajagcego watek
IP65 watek silnika bez RWDR
IP67 dla obudowy silnika i technologii przytaczeniowej

Koncentrycznosé, wspétosiowos¢, bicie osiowe zgodnie z DIN SPEC 42955

N

Maks. dopuszczalne wzgledne niewywazenie resztkowe

G2,5

Wahania momentu wynikajace z konstrukcji obwodu magnetycznego
silnika

<1,0% maksymalnego momentu obrotowego

Czas przechowywania w warunkach nominalnych 20 000 h

Wykonanie watka z wpustem DIN 6885
A8x7x36

Kod interfejsu, silnik na zewnatrz 150A

Podtaczenie elektryczne 1, typ podtaczenia Wtyczka hybrydowa

Podtaczenie elektryczne 1, technologia podtgczenia M23x1

Podtgczenie elektryczne 1, liczba pindw/zyt 15

Stopieh zanieczyszczenia 2

Uwaga dotyczaca materiatow Zgodne z RoHS

Klasa odporno3ci na korozje CRC

0 - Brak odpornosci na korozje

Zgodnosc z PWIS

VDMA24364-Strefa lll

Odpornosé na wibracje

Zgodnie z EN 60068-2-6

Odpornos¢ na wstrzasy

Zgodnie z EN 60068-2-29
15 g/11 ms wg EN 60068-2-27

Dopuszczenie

RCM Mark
c UL us - Recognized (OL)

Znak CE (patrz deklaracja zgodno#ci)

Wg dyrektywy EU-EMV
Wg dyrektywy EU dla niskich napiec
Zgodnie z dyrektywa EU RoHS

Znak UKCA (patrz deklaracja zgodnosci)

Zgodnie z przepisami Wielkiej Brytanii dotyczacymi urzadzen elektrycznych
Zgodnie z przepisami Wielkiej Brytanii dotyczacymi EMC
Zgodnie z przepisami Wielkiej Brytanii dotyczacymi RoHS

Certyfikat

TUV 968/FSP 2317.00/21
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FESTO

Cecha Wartos¢

UL E342973
Nominalne napigecie robocze DC 680V
Typ uzwojenia wytacznika Gwiazda wew.
Liczba par biegunéw 5
Jatowy moment obrotowy 44 Nm
Moment znamionowy 39.7 Nm
Szczytowy moment obrotowy 86 Nm
Predkos¢ znamionowa 1 000 1/min
Maks. liczba obrotow 1812 1/min
Maks. predkosé mechaniczna 8 000 1/min
Moc znaminowa silnika 4 157 W
Staty prad jatowy 11.4A
Prad znamionowy silnika 10.3A
Prad szczytowy 24 A
Stata silnika 3.85 Nm/A
Stata silnika w stanie zatrzymania 4.38 Nm/A
Napiecie state, faza-faza 264.9 mVmin
Opornos¢ uzwojenia faza-faza 1.016 Ohm
Indukcyjnosé uzwojenia faza-faza 15.7 mH
Indukcyjnos¢ uzwojenia wzdtuznego Lq (faza) 7.95 mH
Indukcyjno$é uzwojenia krzyzowego Lq (faza) 7.85 mH
Elektryczna stata czasowa 15.6 ms
Termiczna stata czasowa 55 min
Opor cieplny 0.42 K/W
Wymiary referencyjnego radiatora zamocowanego do kotnierza silnika 450x450x30 Stal
Catkowity moment bezwtadnosci cztonu napedzanego 70.1 kgecm?2
Waga produktu 29700g
Dopuszczalne obcigzenie osiowe watka 346N
Dopuszczalne obcigzenie promieniowe watka 1730N
Czujnik potozenia wirnika Safety Enc. absolut multi turn
Czujnik potozenia wirnika, oznaczenie producenta EQI 1331
Czujnik potoZenia wirnika, bezwzgledne wykrywanie obrotéw 4 096
Interfejs czujnika potozenia wirnika EnDat 22
Zasada pomiaru czujnika potozenia wirnika Indukcyjny
Czujnik potozenia wirnika, napiecie robocze DC 5V
Czujnik potozenia wirnika, zakres napiecia roboczego DC 3.6..14V
Czujnik potoZenia wirnika, wartoSci pozycji na obrét 524 288
Rozdzielczo5¢ czujnika potozenia wirnika 19 Bit
Czujnik potozenia wirnika, doktadno5¢ systemu pomiaru kata -65 ... 65 arcsec
Moment trzymania hamulca 65 Nm
Napiecie robocze DC hamulca 24V
Pob6r pradu przez cewke hamulca 1.08 A
Pob6r mocy przez hamulec 26 W
Czas zwolnienia hamulca 200 ms
Czas zamykania hamulca 40 ms
Op6znienie zadziatania hamulca sterowanego pradem statym 10 ms
Maks. predkosé obrotowa hamulca bez obcigzenia 8 000 1/min
Masowy moment bezwtadnosci hamulca 12.5 kgecm?2

Cykle zadzatah hamulca zatrzymujgcego

5 milionéw zadziatan jatowych (bez pracy tarcia!)

Safety Integrity Level (SIL), podzespoty

SIL 2, Enkoder

Poziom zapewnienia bezpieczefistwa (PL), podzespoty

Kategoria 3, poziom zapewnienia bezpieczefistwa d, enkoder

PFHd, podzespoty

15 x 10E-9, enkoder

Czas stosowania Tm, podzespoty

20 lat, interfejs enkodera potozenia wirnika

MTTF, subkomponent

190 lat, czujnik potozenia wirnika

Efektywnosc energetyczna

ENEFF (CN) / Class 1
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