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Ostale duljine hoda na upit. Može se dobiti samo u standardnim 
duljinama hoda  5, 10, 15, 20, 25, 30 mm.

Tehnički podaci

Svojstvo Vrijednost

Veličina 20
Inverting cap version Standard
Hod 66 mm
Min. promjer za prihvaćanje 12 mm
Maks. promjer prihvaćanja 38 mm
Drive system pneumatski
Položaj ugradnje proizvoljno
Način funkcioniranja dvoradno
Funkcija prihvatnice Adaptive
Konstruktivna struktura Inverting cap

prisilno vođen proces gibanja
Vodilica Osnovna vodilica
Prepoznavanje pozicije za beskontaktni prekidač
Pogonski tlak, pogon kuglaste slavine 1 ... 8 bar
Operating pressure of cap 0,07 ... 0,1 bar
Burst pressure of cap 0,3 bar
Maks. radna frekvencija prihvatnice 1 Hz
Vrijeme uvlačenja 290 ms
Vrijeme izvlačenja 270 ms
Pogonski medij Komprimirani zrak prema ISO 8573-1:2010 [7:4:4]
Uputa o mediju pogona i upravljanja Nauljeni pogon nije moguć
Klasa korozione otpornosti KBK 2 - umjerena otpornost na koroziju
PWIS conformity VDMA24364 zone III
Temperatura okoline 0 ... 60 °C
Moment tromosti masa 1,29 kgcm2
Orijentacijska vrijednost korisnog tereta 1 kg
Težina proizvoda 475 g
Vrsta pričvršćenja To ISO 9409
Pneumatski priključak M5
Materijal - napomena RoHS sukladno
Material cap VMQ (silikon)
Material housing Eloksirani aluminij
Robot connection Universal robots UR3/5/10 (PolyScope CB 3.8.0 or higher)

Universal robots UR3e/5e/10e (PolyScope SW 5.0.0 or higher)
Accessories included 1x Velcro® roll

1x solenoid valve
1x proportional-pressure regulator
1x USB-Stick mit URCap
2x proximity switch
3x connecting cable


