ovladac motoru

SFC-LAC-VD-10-E-HO-DN

¢. dilu: 552346

pro parametrizaci a polohovani pfimocarych pohon HME.

vybéhovy typ, k dodanido 2011

katalogovy list

parametr

hodnota

reZim provozu automatu

adaptivni regulator stavu

sifovy filtr

integrov.

ochranna funkce

sledovanil t

sledovani protékajiciho proudu
zjisténi vypadku napéti
sledovani odchylky

softvérové koncové spinace

Cidlo polohy rotoru

enkodér

zakon€ovaci odpor pro sit

120 Ohm{, vné

max. napéti meziobvodu DC 48V
jmenovity vykon automatu 480 VA
jmenovité napéti logické ¢asti DC 24V
jmenovité napéti silového napdjeni DC 48V
jmenovity proud silového napajeni 10A
jmenovity proud napéjeni logiky 0.5A

sbérnice pro parametry

parametrizace a uvedeni do provozu
RS232 (38400 Baud)

Spickovy vykon 960 VA
Spickovy proud silového napajeni 20A
Spickovy proud napéjeni logiky 0.8A
Spickovy proud na fazi, efektivni 15A
pfipustny rozsah silového napéajeni +5%/-10%
pfipustny rozsah napéti logické Casti +10%
znatka CE (viz prohlaseni o shodg) podle smérnice EU-EMC
skladovaci teplota -20...60°C
odolnost naraztim v souladu s DIN EN 60068-2-27
stupen kryti IP54
odolnost chvéni v souladu s DIN EN 60068-2-6
okolni teplota 0...40°C
povoleni C-Tick
hmotnost vyrobku 1,200 g
profil komunikace FHPP
shérnice vstupu enkodéru, vlastnosti CAN-Bus
pfipojeni sité D-Sub
9 pind
spojenf sité DeviceNet
max. prenosova rychlost sité 1 Mbit/s
typ upevnéni s DIN listou

s drzakem na sténu/plochu

upozornéni k materialu

obsahuje latky LABS
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