servomotor
EMME-AS-80-M-LS-AM

€. dilu: 2093169
vybéhovy vyrobek

Bez pfevodovky, bez brzdy.

katalogovy list

parametr hodnota
okolni teplota -10...40°C
skladovaci teplota -20...70°C
relativni vlhkost vzduchu 0-90 %
odpovida normé IEC 60034
stupen kryti izolace F
jmenovita tfida podle EN 60034-1 S1

stupen kryti P21
technika pfipojeni elektrické ¢asti konektor

upozornéni k materialu

ve shodé s RoHS

tfida odolnosti korozi KBK

0 - bez narokd na odolnost korozi

shoda ohledné LABS

VDMA24364-z6na lll

povoleni

RCM Mark
c UL us - Recognized (OL)

znatka CE (viz prohlaseni o shodé)

podle smérnice EU-EMC
podle smérnice EU pro nizké napéti
podle EU-RoHS-RL

znacka UKCA (viz prohlaseni o shodg)

podle pfedpist UK pro elektrické provozni prostfedky
podle pfedpist UK pro EMV
podle predpist UK RoHS

jmenovité provozni napéti DC 360V
jmenovité napéti DC 360V

druh zapojeni hvézdicka
pocet p6lparl 3

kroutici moment v klidovém stavu 3.5Nm
jmenovity kroutici moment 3.2Nm
Spickovy kroutici moment 14 Nm
jmenovité otacky 3,000 1/min
max. otacky 4,627 1/min
jmenovity vykon motoru 1,000 W
trvaly klidovy proud 3.9A
jmenovity proud motoru 3.7A
Spickovy proud 15.6 A
konstanta motoru 0.865 Nm/A
napétova konstanta, faze-faze 55 mVmin
odpor vinuti faze/faze 2.8 Ohm
induk€nost vinuti faze-faze 7.43 mH
celkovy moment setrvacnosti pfi odpojeni napajent 1.93 kgcm2
hmotnost vyrobku 3,700 g
pfipustné axialni zatiZeni hfidele 72N
pfipustné radialni zatiZeni hfidele 360 N

Cidlo polohy rotoru absolutni enkodér, vice otacek
rozhrani vysilace polohy rotoru HIPERFACE®
princip odméfovani polohy rotoru kapacitni
vysila€ polohy rotoru - periody sinus/cosinus na otacku 16

typické rozliSeni vysilace polohy rotoru 12 Bit
typicka presnost Ghlu vysilace polohy rotoru 20 arcmin

MTTFd, jednotlivé ¢asti

271 rok, vysila¢ polohy rotoru

energetickd d¢innost
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