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FESTO

Sehr geehrte Damen und Herren,

Das Betriebssystem OS 3.2 fiir die Gerdte der Checkbox Compact wie auch der Checkbox Familie
enthdlt eine Vielzahl an Erweiterungen und Verbesserungen. Auf die wichtigsten Neuerungen werden
wir in diesem Dokument eingehen.

Bevor Sie das neue Betriebssystem auf einem Gerdt installieren, beachten Sie bitte, dass das
Betriebssystem OS 3.2 mit einem neuen Datenformat fiir die Teachdaten arbeitet. Es ist daher
unbedingt notwendig, dass Sie mindestens die folgenden Versionen unserer SW-Pakete verwenden:
e CheckKon 3.1 Release 10

e CheckOpti 2.1 Release 2

Auch die Hardware der Checkbox muss fiir die Verwendung des neuen Betriebssystems vorbereitet
sein. Sie kdnnen die neue Software auf samtlichen Checkbox Compact Gerdte installieren. Bei den
Geraten der Checkbox Familie ist darauf zu achten, dass Sie mit der Hardware ,,ZKI5“ ausgeriistet
sind. Das ist bei allen Gerdten mit einem Auslieferdatum ab 01.09.2000 der Fall.

Mit freundlichen Griif3en,
lhr Machine Vision Team
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Erweiterte Funktionalitdt — Anzahl Typspeicher und Berechnungsmerkmale

Vergleich OS 3.0 bzw. OS 3.1 mit OS 3.2: Anzahl der Priifprogramme und der maximal moéglichen
Zusatzmerkmale

4 Ori: 24 8 Ori: 48
2 Ori: 48
7 8 7 8 7 20 7 20
7 8 7 8 7 20 7 20
7 8 7 8 7 20 7 20
7 20 7 20
7 8 7 8 7 20 7 20
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Erweiterte Funktionalitdt — Externe Vorwahl des Priifprogramms

Externe Auswahl des Priifprogramms bei Checkbox Compact Plus und Checkbox Compact Flex

Typvorwahl am PLC Stecker

BitO E20 (externe Typvorwahl Bit 0)
Bit1 E5 (externe Typvorwahl Bit 1)
Bit2 E13 (Staustreckensensor 2)

Bit3 E10 (Externer Sensor)

Folgende Anzahl an Typenspeicher stehen lhnen
zur Verfligung

Speicher fiir 4 Typen
Anzahl Staustreckensensoren = 2

Speicher fiir 8 Typen
Anzahl Staustreckensensoren = 1
Externer Signaleingang aktiviert = Ein

Speicher fiir 16 Typen
Anzahl Staustreckensensoren = 1
Externer Signaleingang aktiviert = Aus
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FESTO

Erweiterte Funktionalitdt — Externe Vorwahl des Priifprogramms

Externe Auswahl des Priifprogramms bei Checkbox Familie (Identbox und Countbox)

01901800500000.‘....l2°1°
oo..-.-..-......ﬁogﬁo

37 36

Typvorwahl am Anschluss ,,Steuerung®

Bit0
Bit1
Bit2
Bit3
Bit4
Bit5

E10 (externe Typvorwahl Bit 0)
E28 (externe Typvorwahl Bit 1)
E9 (externe Typvorwahl Bit 2)
E27 (externe Typvorwahl Bit 3)
E8 (externe Typvorwahl Bit 4)
E23 (Staustreckensensor 5)

Folgende Besonderheiten sind zu beachten:

Wird ein Eingangsmuster ,,>48“ angelegt,
verwendet die Checkbox automatisch das
Priifprogramm 48.

Wird das Eingangsmuster ,,0“ angelegt, bleibt
die Checkbox im zuletzt ausgewadhlten Typ.

Achtung!

Es ist wichtig die Briicke zwischen den
Staustreckensensoren im Stecker ,,Steuerung“
zu entfernen, ansonsten kommt es zu Fehlern
bei der externen Vorwahl von Typspeichern.
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Erweiterte Funktionalitat — Freiblasvorgang nach Start des Gerits

BB Tansncrtsyetame Der Freiblasvorgang kann mit dem links
41 B8 2 fibrsystem (2.6, Schwingfarderer) beschriebenen Parameter deaktiviert
= ™8 Prif-Forderband (z.B. inteqgr. Checkbox-Band)
1}
& Geschwindigkeit = 300 mm's werden.
I . . . "
L Freiblas Yorgang = aktiviert Checkbox Familie: Bei deaktiviertem
I i ooipieniv - Freiblas-Vorgang wird auch das Kamera-
a Mnimaldistanz zwischen Gutleilen o ) L.
+ ® 3 Weiterfilhrende Systeme (2.8, Staustrecken) Relnlgungsventll deaktiviert.
+ .'= Transpartsysteme
=1 ®1a Aktuataren Fiir den Freiblasvorgang stehen lhnen nun
=]-®rg Zuardnung Teiletyp zu Akkuatar Nr, . .
# Erster akkuatar For Gutteile = 2 zwei Aktuatoren zur Verngung-
& Gutteil bei aktivern Staustreckensensor auswerfen bei Aktuatar Nr. =1 Dabei konnen Sie die Zuordnung im
% Falsch arientiertes Teil auswerfen bei Akbuakar Nr, = 1 p b frei defini
% Schlechtteil auswerfen bei akktuatar Mr, = 2 arameterbaum frel definieren.
Einlernteil auswerfen bei kkuator Mr = 1
& Erster Akbuatar Fur Freiblas-Yargang= &
& Zweiter dktuatar FOr Freiblas-vargang = 2

+ B8 aktuatar Nr, 1

L J
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Erweiterte Funktionalitat — Vier Aktuatoren fiir Compact PLC/Plus/Flex

=P8 Syctem
&' Checkbox auf Standardwerte setzen
& Sprache = Checkkon
t7 Rechenzeit letztes Teil
+- B8 Mutzbare Anzahl Teiletypen
-8 Betriebsmodi
& Automatischer Skart nach Yersorgungsspannung ein = nein
& Sperre der Teachtaste = aus
Pl-Tastverhalnis = 0
—- B8 Zahlerkonfiguration
§* Zahlerrmodus = deakbiviert
+- g Einzakz in entrifoge oder Schwingrorderer
+- ™18 Sp5-Test
+- B8 Erweiterte Besinflussung der Teiletyp-Tuordnung
+- B8 Fehlerbehandlung
+- B8 Datentransferkonfigur ation
+- B8 kamera und Eild
+. B B Transportsysteme
- B8 aktuataren
+- B8 Zuordnung Teilebyp zu Akbuator M,
& Akkivierungszeit-Fakkor bez, auf Teileldnge = 1.000000
+- B8 Aktuator Mr, 1
+- B8 Aktuator Mr, 2
+ B8 Akbyator My, 3
B8 Abbuakor M, 4
& Distanz zu Kamera = 408 mm
§F Akkivierungszeit = propartional zur Teilelange

Ist der Zahlermodus der Checkbox Compact
deaktiviert, so stehen vier Aktuatoren fiir die
Zuordnung zu Teileklassen (Gutteil,
Schlechtteil...) zur Verfiigung.

Aktuator-Ausgang A22 (Sollzahl erreicht) ist
doppelt belegt:

Zahlermodus aktiviert

A22 = Sollzahl erreicht

Nur drei Aktuatoren stehen fiir die Zuordnung
zu Teileklassen zur Verfligung

Zdhlermodus deaktiviert
A22 = Aktuator 4

TE-VP/Schnackenburg Checkbox Betriebssystem 0S 3.2

08.08.2006



FESTO

Erweiterte Funktionalitat — Neuer Fehler E16 ,,Rechenzeit zu hoch*

Die Rechenzeit der Checkbox setzt sich zusammen aus der Berechnungszeit der Merkmale, der
Entscheidungszeit (z.B. Gutteil oder Schlechtteil) und der Zeit fiir die serielle Kommunikation
(Ubertragung von z.B. Merkmalen und Konturen).

Der Fehler E16 tritt auf, wenn wahrend dieser Rechenzeit ein neues Priifteil von der Checkbox erkannt
wird, d.h. die Priifteilerate so hoch ist, dass die Checkbox nicht mehr schritthaltend priifen kann.

—|-"™g System
G e s Shenderdvette setzen Fehlerauswertung bei aktiver Konturdateniibertragung
§? Rochonznk bzt To Uberwachung der Rechenzeit wenn die
- B2 Fehlerbehanding Konturdateniibertragung tiber serielle Schnittstelle

+- B8 Error 11 Druckluftversorgung
+- B8 Error 2: Eildspeicher-Uberlauf

+- B8 Frror 4; Falschteile Statistk
[ o ;

aktiviert ist.

Fehlerauswertung bei inaktiver Konturdateniibertragung
Uberwachung der Rechenzeit im ,,Normalbetrieb der
B8 s und i o Checkbox. Achtung: bei Deaktivierung dieser Uberwachung

o Transpartsysteme kann nicht sichergestellt werden, dass Priifteile richtig
ausgeschleust werden
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Erweiterte Funktionalitdt — Reduzieren der Rechenzeit

M erkmal | et | Abw. |
T Linge_» 1536.00 1003
T Hihe_y 106.00 39%
T Fliche 1.45132e+005 96%
T Umfang 358,00 T
ﬁt-mz 70198.00 100
|2 73282.00 100
T Schwp_x 79714 a7y
T Schwp v 10614 LT
@ Pal.mmir. - -
0 Pol.rnas. - -
| Systemparameter T Merk_11 2.43257e+010  100%
B E3f By 2 T Merk_12 1.29323e+008  96%
- B8 System

&% Eaudrate nach Einschalten = 2600 Baud

' Checkbox auf Standardwerte setzen
& Sprache = Checkkon
ta7 Rechenzeit letztes Teil

+ B8 Betriebsmodi

+- ™8 Fehlerbehandiung

- ™8 Datentransferkonfiguration

& Datentransfer-Frequenz der Kamera = 10000 kHz

Y B Famars iind Rild

Mit der Software CheckOpti kénnen die von der
Checkbox berechneten Merkmale deaktiviert werden.

Die Deaktivierung der Merkmale

Flache-x/2 (Fl-x/2)

Flache-y/2 (Fl-y/2)

Minimaler polarer Abstand (Pol.min.)

Maximaler polarer Abstand (Pol.max.)
in Verbindung mit dem neuen Parameter ,,Deaktivierte
Merkmale berechnen = Nein“ fiihrt zu einer deutlichen
Verringerung der Rechenzeit der Checkbox.

Deaktivierte Merkmale berechnen = Ja
Deaktivierte Merkmale werden berechnet, nicht aber
zur Entscheidungsfindung herangezogen.

Deaktivierte Merkmale berechnen = Nein
Deaktivierte Merkmale werden nicht berechnet.
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Gednderte Funktionalitat — ,,Aktivierungszeitfaktor bez. auf Teilelange*

R = Wird die Aktivierungszeit eines Aktuators auf den
w8 Kamera und Bild " . oy " .
-8 Transportsysteme Wert "Proportional zur Tellel?ngfa ge:\stel'l.t, so wird
- B8 Aktuatoren der entsprechende Aktuator fiir die Zeit ,,Lange des

- #18 Zuordnung Telletyp zu Aktuator A, Priifteils/Bandgeschwindigkeit“ angesteuert.
----- & Aktvierungszeit-Faktor bez, auf Telelange = 1.000000

Mit diesem Parameter konnen Sie einen Faktor
eingeben, mit dem die berechnete Aktivierungszeit
multipliziert wird

Neu bei Betriebssystem 3.2

Die Verldangerung der Aktivierungszeit wirkt sich
symmetrisch zur Teilemitte aus, das heif3t, der
jeweilige Aktuator wird zum Beispiel bei einem Faktor
0.25 € > 0.25 > 1 schon bevor sich das Prifteil vor ihm befindet

L Aktivierungszeitfaktor = 1.5 < 1 aktiviert und entsprechend spdter abgeschaltet.

| J
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FESTO

Erweiterte Funktionalitat — Abfrage eines externen Sensors

Teileende Teilemitte Teileanfang

= =g Swskem

b

#! Checkbox auf Standardwerte setzen
& Sprache = Checkkon
37 Rechenzeit letztes Teil
-8 Betriebsmodi
§* Zihlvorgang aller Gutkells unabhdngia von Orientierung = aus
& FPosition Fir Signal Z&hlerstand erreicht = 408 mm

+ 8 cpc Toct

- .l Erweiterte Beeinflussung der Teiletxe-zunrdnung

B Eingang Fir externes Signal
&[* Externer Signaleingang akkiviert = ja
& Sensorposition = 120 mm
L W o kLivierungszeitpunkt = Teileanfang
&* Sensor-Signal-Pegel Flr Gutkell = HIGH | 24 )
$* Externes Signal beeinflusst Sutteile jeder Orientierung = ja

+- B8 Fehlerbehandiung

Zusatzlich zur Orientierungs- und Qualitatspriifung
anhand der Teilekontur bietet die Checkbox die
Moglichkeit, ein durch die Kamera nicht sichtbares
Merkmal tiber einen externes Signal (z.B. Farb-
sensor, induktiver Sensor, Kompaktkamerasystem)
zu Uberpriifen und in die Auswertung mit einflieRen
zu lassen.

Bei Betriebssystemen < 3.2 hat sich der mit dem
Parameter ,,Sensorposition® einstellbare Wert stets
auf den Abstand Kameraschlitz zur Mitte des
Priifteils bezogen.

Beim Betriebssystem 3.2 kann nun {iber den
Parameter ,Aktivierungszeitpunkt=* eingestellt
werden, ob der externe Sensor bei Teileanfang,
Teilemitte oder Teileende abgefragt werden soll.
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Erweiterte Funktionalitdat — Zwei Gutteil-Aktuatoren

+ ': Transporksysteme

< P13 Aduatoren Ab dem Betriebssystem 3.2 stehen lhnen zwei
| = g Zuordnung Teiletyp zu Aktuator Mr, . . .
& Erster Akbuator Fir Gutteile = 3 Aktuatoren fiir Gutteile zur Verfugung.

& Zweiter Aktuakor For Gukteile = 3
@ GULLEN Dl aiLivem staustreckensensor auswerfen bei Akbuator Nr, = 1
& Gutteil bei erreichtem Zahlerstand auswerfen bei aktuator Mr, = 1

& Falsch orientiertes Teil auswerfen bei Aktuator Nr, =1

& Schlechttel auswerfen bei Aktuator Nr, = 2

& Einlernteil auswerfen bei Akkuator Nr, = 1
L
L

Erster Aktuator Flr Freiblas-\argang = 2
Zweiter Aktuator For Freblas-Yorgang = 2
Aktivierungszeit-Faktor bez, auf Teileldnge = 1,000000
[+ g Akkuator Nr, 1

L J
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FESTO

Erweiterte Funktionalitdat — Zwei Gutteil-Aktuatoren

Applikationsbeschreibung: Kombination aus
Checkbox und Kompaktkamerasystem SBOx-Q

Die Checkbox priift Teile seitlich im Gegenlicht, im
weiteren Verlauf werden die als Gutteil klassifizierte
Teile von dem Kompaktkamerasystem gepriift.

Dazu wird einer der beiden Gutteil-Aktuatoren der
Checkbox mit dem Triggereingang der Kamera
verbunden. Die Checkbox teilt der Kamera mit,
wann das Priifteil im Sichtfeld der Kamera ist.

Uber den Eingang ,,Externer Sensor“ kann die
Checkbox dann das Priifergebnis der Kamera
abfragen und den Teilefluss entsprechend steuern.

Checkbox Betriebssystem 0S3.2
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FESTO

Erweiterte Funktionalitdt - Verwendung eines Encoders

+-B8 System

- ™8 Kamera und Bild s . .
Verhalknis swischen Encoder- und Zeilenfrequenz = ¢ Der Parameter ,,Verhaltnls ZWISCheI"I
o B | Encoder- und Zeilenfrequenz* erlaubt bei
O . .
: ST — oK Betriebssystem 3.2 Werte bis 64.
& S ‘werfir obere Grenze: 54 &bbrechen
$ G
$ 5 |4
+ B : E
Standardwert zetzen |
e Transportsysteme . .
Der Maximalwert fiir den Parameter

---'[= Zufthrsystem (z.B. Schwingftirderer)
=™ Pruf-Forderband (z.B. integr. Checkbox-Band)
N W Ercoder Im pulse pro 1mm Transportweg = 838 Impulse/mim

»Encoder Impulse pro 1 mm Transportweg*
wurde auf 10000 erhoht.

i e

| |
e C
=@ Welt et fiir untere Grenze: 10 Impulsedmm Ll

B Aktuatc
" Wwhert fur obere Grenze: 10000 Impulzedmm Ahbrechen

IEE Impulzemm

Standardwert setzen

L
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FESTO

Erweiterte Funktionalitdt — ,,Datentransfer-Frequenz der Kamera“

Mit diesem Parameter kénnen Sie die Ubertragungsgeschwindigkeit der Kamera-Daten zur Checkbox
beeinflussen. Je hoher der Wert, desto niedriger kann die Belichtungszeit gewahlt werden. Niedrige
Belichtungszeiten sind unter Anderem dann notwendig, wenn Sie hohe Anforderungen an die
Langenmessgenauigkeit der Checkbox stellen und/oder hohe Teilegeschwindigkeiten vorliegen.

Der Standardwert dieses Parameters wurde von 8000 kHz auf 10000 kHz erhoht, auf3erdem besteht
nun die Moglichkeit den Wert auf 20000 kHz zu erh6hen.

Achtung: Nur wenn Ihre Checkbox mit einer Kamera vom Typ Zeilenkamera ZK1024, T-Nr. 655744
oder Zeilenkamera ZK512, T-Nr. 655745 ausgeriistet ist, diirfen Sie den Wert dieses Parameters auf
20000 Hz erhdhen! Altere Kameras kénnten Schaden nehmen!

=g System

|
----- &' Checkboix auf Standardwerte setzen
""" ¢ Sprache = Checkkon Bitte siren et aus der
-7 Rechenzeit letztes Tei
&M Betrishsmod Diropdown-Box auwahlen: Abbrechen
B8 Fehlerbehandiung
=B Datentransferkenfiguration 10000 T| kHz
08 Konturdatenerzeugung und -transfer = Ein 4000
-4l Datentransfer 2 PC Uber RS232 = Ein 8000
| -
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Erweiterte Funktionalitat — Zahlermodus der Checkbox Familie

—- B8 Sywstem
! Checkbox auf Standardwerte setzen
& Sprache = Checkkon
&7 Rechenzeit letztes Tei
—- B8 Betrichsmodi
Zahlvorgang aller Gutteile unabhangig won Crientierung = aus
% Position fOr Signal Zahlerstand erreicht = 403 mm
+- g Erweiterte Eeeinﬂussung der Teiletvp-gunrdnung
+- B8 SPS-Test
+- B8 Fehlerbehandlung
+- B8 Datentransferkonfiguration
+- B8 kamera und Bild
+-B 8 Transportsysteme
+-B8 aktuatoren

Die Funktionalitat der Checkbox Familie im
Zahlmodus wurde der Funktionalitat der Checkbox
Compact angeglichen:

Wird der Zahlerstand erreicht, gibt die Checkbox das
Signal "Zahlerstand erreicht" am Ausgang A13 aus,
wenn sich das letzte noch im Zdhlbereich befindliche
Gutteil an der mit diesem Parameter festgelegten
Position befindet.

Samtliche darauf folgende Gutteile werden an der
mit dem Parameter "Gutteil bei erreichtem
Zahlerstand auswerfen bei Aktuator Nr."
festgelegten Position ausgeworfen.
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Erweiterte Funktionalitit - Merkmalsberechnung

MR Merkmalseigenschaften JE| ﬂ
w4 BE X Der horizontale wie auch der vertikale Bezug
info. | Einstellungen | Funktion Position zur Platzierung von in CheckOpti zusétzlich
Infa: . . .
Dnig GrofBe und Position legen einen Eereich innerhalb des Teiles defl nlerten Werkzeugen (Z' B' ROl) kan n bel
t.in dem das Merkmal b hnet wird. Lm Schwank hei H
S ot e [ e P s dem Betriebssystem 3.2 auch folgendermafen
eilekantur festgelegt werden. deﬁniert we rden
Eraite: |50| IPier (absolut) j
Hihe: i - . .
e = [P ebeolud = e Relativ zum Teileschwerpunkt
Harizont. Position: IED IPier {ahsolu) j ® Relativ Zur Teilemitte
IHDrizunt. Bezug: Irelativ zu Teilemitte vl
“erikale Position: IU IPier (absalut)

I\r‘ertikaler Bezug: Irelativ zu Schwerpunkt

felp

Die Ausrichtung der Merkmalsform kann durch einen Winkel
schrag gestellt werden.

Ausrichtung: IU in Grad zur Horizontale

Merkmal: RQI 1:Hache im Farallelogramm
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Erweiterte Funktionalitit - Merkmalsberechnung

PR Merkmalseigenschaften - ||:|| ﬂ

| 4. b, BB %

Info |Einste|lungen|FunktiDn Fosition Vert.Aufh'E'mgungl

Info:

Die GraFe und Position legen einen Bereich innerhalb des Teiles

est, in dem das Merkmal berechnetwird. Um Schwankungen bei

der Aufnahme zu kompensieren, kann die Fositian relstiv zur
gilekontur festgelegt werden.

‘ Breite: |5|]

-

Promille (rel. zu Teilelange)

Hhe: |50 |Pramille (rel. zu Teilehdhe)

Hatizont. Fosition: |20 Promille (rel. zu Teilelangs) =

Horizont. Bezug: Iabsulut won links (Teilebeginn /x =) j

I Yerikale Position: ID FPromille {rel. zu Teillehche) -

“erikaler Bezug: |re|ativzuMaximaausvert.Aufhéngung j

Die Ausrichtung der Merkmalsform kann durch einen Winkel
schrag gestelltwerden.

Ausrichtung: ID in Grad zur Horizontale

Merkmal: Ri2I 1:Flache im Paralelogramim

Die Grofde und Position der in CheckOpti zusatzlich
definierbaren Werkzeuge

e ROI

® Langenmessung

Mehrfach-Langenmessung

Winkelmessung

Mehrfach-Winkelmessung

e Zdhlen

kdnnen relativ zur GréBBe des zu priifenden Teils
definiert werden.
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Erweiterte Funktionalitat — Teile auswerfen wegen erzwungenem Abbruch

EI'E= Erweiterte Beeinflussung der Bilderzeugung
- B8 wertikal (Hihe) . . .
3 B® Horizontal (Lange) Spricht die Funktion ,,Erzwungener Abbruch
----- & EBilder zusammenfassen it einer horizonkalen Unterbrechung bis zu = 0.1 mm
----- & Lernmodus: minimale Teileldnge = 3.0 mm

der Analyse® an, weil ein Priifteil zu lang ist,

— % Automeds irimsle Teilelinge = 0.0 i so kann den entstehenden Teilen bei 0S3.2
- 4p* Erzwungener &bbruch der Analyse = ja . . )
----- nsprechen ab Teielinge = 730 mm ein eigener Aktuatorausgang zugewiesen
#-Tg Auszublendende Sichthereiche
=8 Kamera-Trigger we rden.

[+ B8 Start-Bedingung Firr Aufzeichnungsvorgang
-8 Transportsyskeme

=78 Mustoren Hinweis: Die durch diese Funktion
=-B8 Zuordnung Teiletyp zu Akkuator Mr, .
----- ® Erster Aktuator fir Gutteile = 3 entstehenden Teile werden alle an der
----- & Zweiter Aktuator Fr Gutteile = 6 ..
----- & Sutteil bei akbivern Staustreckensensor auswerfen bei Akkuator Mr, = 1 e ntS p reCh en d en Akt UatO I’pOS |t| on

----- & Sutteil bei erreichtemn Z3hlerstand auswerfen bei Aktuator Mr, = 1
----- & Falsch orientiertes Teil auswerfen bei Akkuator Mr, = 1
----- & Schlechtteil auswerfen bei Akkuakar My, = 2

ausgeschleust!

- Durch erawungenen Abbruch erzeugtes Teil auswerfen bei Akktuator Mr, =5

S g o e nl e g e s
il Fweiter Sktuator fir Freiblas-Yorgang = 2

L J
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Erweiterte Funktionalitat — Key Lock sperrt alle Tastenfunktionen

Bei der Checkbox Compact kann durch den
SPS-Eingang E11 eine Tastensperre aktiviert
werden: Werden 24V an den Eingang gelegt, so
werden beide Tasten der Checkbox Compact
blockiert, es sind keinerlei Aktionen mehr moglich!

Hinweis: Auch eine Fehlerquittierung ist in
diesem Fall nicht mehr moglich.

E11 =0V  Tasten freigegeben
E11 =24V Tasten gesperrt
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